
11.431: Dynamis
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hInhalt: In dieser Vorlesung werden diskrete und kontinuierli
he dynamis
he Systeme behan-delt. Es werden Zusammenhänge zwis
hen fundamentalen Konzepten wie z.B. peri-odis
hen Orbits und topologis
her Entropie erläutert. Es werden au
h einige Sätzeaus der �Ergodentheorie� über Glei
hverteilung und Mis
hen behandelt. Damit könnenwir wi
htige Typen von Systemen mit hoher Komplexität relativ lei
ht untersu
hen.Ziel: Diese Vorlesung wird einen fortges
hrittenen Einbli
k geben in die umfangrei
he undinteressante Theorie der dynamis
hen Systeme und deren Anwendungen.Das beinhaltet eine Reihe von interessanten Flüssen und iterierbaren Abbildungen.Es werden in den folgenden Semestern darauf aufbauende Veranstaltungen zu dyna-mis
hen Systemen angeboten, unter Anderem ein Seminar im Sommersemester 2006.Es besteht au
h die Mögli
hkeit, Themen für z.B. eine Diplomarbeit kennenzulernen.für: Studierende der Mathematik, Te
hnomathematik, Wirts
haftsmathematik und derNaturwissens
haftenVorkenntnisse: Die Vorlesung ist geeignet für Hörer ab dem fünften Semester bzw. na
h dem Vordi-plom. Benötigte Vorkenntnisse sind die Vorlesungen Analysis I-III und Lineare AlgebraI, II. Ein vorheriger Besu
h der Vorlesung �Einführung in Dynamis
he Systeme� oderder Vorlesung �Gewöhnli
he Di�erentialglei
hungen� im letzten Semester ist hilfrei
h,aber ni
ht zwingende Voraussetzung.Literatur: Es wird ein Skript parallel zur Vorlesung erstellt. Folgende Bü
her sind empfehlens-wert:Hasselblatt, B. & Katok, A.: A �rst 
ourse in dynami
s. With a panorama of re
entdevelopments. Cambridge University PressDenker, M.: Einführung in die Analysis dynamis
her Systeme. SpringerOtt, E.: Chaos in Dynami
al Systems, 2nd edition. Cambridge University PressArrowsmith, D. K. & Pla
e, C. M.: An introdu
tion to dynami
al systems. CambridgeUniversity PressDeuts
he Übersetzung: Dynamis
he Systeme. Mathematis
he Grundlagen. Übungen.Spektrum VerlagPolli
ott, M. & Yuri, M.: Dynami
al systems and ergodi
 theory. Cambridge UniversityPressKatok, A. & Hasselblatt, B.: Introdu
tion to the modern theory of dynami
al systems.Cambridge University Press


